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Roboticka sekacka RLM 4

Péce o zahradu muUze byt tak pohodIna: Roboticka zahradni sekacka RLM 4 poseka travnik

zcela sama bez pomoci a usetfi vam drahocenny ¢as. Pro nabiti si zajede samostatné do nabi-

jeci stanice.

1 Systém 4 nozu pro dokonaly sestrih

Dvoustranne brousené noze pro dokonaly sestfih travniku.
Prostorovy nUz proti ne¢istotam v krytu a pro jemné mulcovani.

2 Zvladne stoupani az do 45 procent

Horolozec ve své tridé. Roboticka sekacka RLM 4 zvladne bez prob-
|ému stoupani v zahradé az do 45 procent.

Pogumovana kola s prilnavym profilem se staraji o optimalni trakci a
velmi dobrou prilnavost k zemi.

Automaticky systém nabijeni

RLM 4 se automaticky vrati pfi prazdném akumulatoru zpét do
nabijeci stanice.

Multisenzorova technologie

Po kolizi zméni RLM 4 automaticky smér jizdy. Pri nadzvednuti
sekactky se noze automaticky zastavi.

Nastavitelny destovy senzor umoznuje volbu, zda RLM 4 zajede pri
desti do nabijeci stanice nebo bude sekat dale.
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Stoupani 45 procent
3 volitelné body zahdjeni
Pocet nozu: 4

Technické Udaje

Objednaci ¢islo 1.445-000.0

EAN kod 4054278438382
Plo$ny vykon f 500

Napéti baterie Vv 18

Kapacita baterie Ah 25

Typ baterie Lithium ionova baterie
Doba nabijeni (100 %) 45

Doba sekani na jedno nabiti baterie 50

Pracovni Sirka mm 200

Zaci vyska mm 25-55

Pocet nozl 4

Stoupavost % 45

Volitelné body zahajeni bis zu 3
Hmotnost kg 8,8

Rozméry (D x S x V) mm 598 x 400 x 285
Vybaveni

Nabijeci stanice | |

Vymezovaci kabel m 100

Travni koliky kusy 90

Senzorova technologie

Ochrana proti kradezi

Displej obsluhy

Funkce mul¢ovani

Sekani travniku

Sekani do Kkraj0

Destovy senzor

B Obsazeno v objemu dodavky.

Senzor narazu, senzor sklonu, senzor zdvihu, senzor broudeni

Roboticka sekacka RLM 4, 1.445-000.0, 2019-03-29



